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1.总则

本技术规范仅针对“一种新型自适应地面绝缘提凳的研制”项目（以下简称

项目）。

1.1本技术规范提出的是该项目最低限度的技术要求，如有与计划任务书研

究要求有差异，投标人的响应应满足招标人的研究要求。

1.2投标人所执行的内容如与本技术规范书要求的项目研究内容有差异，投

标人应按招标人认可的更高研究标准执行。

2.项目目标

项目设计的新型自适应地面绝缘梯凳采用轻量化绝缘材料，通过改进传统梯

凳结构，使其具备自适应地面支撑功能，无需人工扶梯即可稳定作业，可适用于

3米以下户外设备检修场景，既避免登高作业的安全风险，又能提高工作效率。

3.服务界限

3.1本次项目改造的材料部分由供应商提供。

3.2供应商应配合采购方完成实现项目目标的相关工作，包括在项目实施过

程中遇到使用材料损坏或不适用的情况，供应商应无条件配合提供。

4.项目总体要求

整体采用轻量化绝缘材料制造，梯凳高度 1.5 米、绝缘、轻便、具备自适应

地面支撑功能，无需人扶即可稳定站立作业。集成工具平台与折叠功能，兼顾实

用性与便携性，可安全、高效地解决 3 米以下的户外设备检修问题。

5. 技术要求与指标

5.1 功能概况

项目设计的新型自适应地面绝缘梯凳过梯脚动态调节技术支撑实现稳定站

立作业，通过绝缘轻量化保障安全与便捷，可提升工作人员维检效率，实现设备

轻量化、消除低高度作业中人工扶梯需求，并可提升户外复杂地形适应性，增强



2

作业效率与安全性。

5.2 主要技术指标及材料清单

序号 名称 规格型号 数量 单位 交付/履行日期

1 梯梁

GF/EP 复合
材料（玻璃纤
维增强环氧
树脂复合材

料）

1 套

自发出成交通
知书之日起至
2025年12月31

日

2 踏板

GF/EP 复合
材料（玻璃纤
维增强环氧
树脂复合材

料）

1 套

自发出成交通
知书之日起至
2025年12月31

日

3 连接与关节件
高强度工程

塑料
1 套

自发出成交通
知书之日起至
2025年12月31

日

4 铰链 弹性铰链 1 套

自发出成交通
知书之日起至
2025年12月31

日

5 传动丝杆 金属 1 套

自发出成交通
知书之日起至
2025年12月31

日

6 轴承
工程塑料轴

承
1 套

自发出成交通
知书之日起至
2025年12月31

日

7 绝缘防滑脚垫
橡胶或绝缘
复合材料

1 套

自发出成交通
知书之日起至
2025年12月31

日

8 工具平台
绝缘复合板

材
1 套

自发出成交通
知书之日起至
2025年12月31

日

6.项目管理

6.1 质量保证

6.1.1应按照项目管理要求开展项目实施，注重项目过程管理，定期召开项

目讨论分析会，使项目能够按计划完成。

6.1.2项目实施过程中，应该对照合同要求，及时检查各项研究内容和预期

指标的完成情况。

6.1.3项目应按照预算使用经费，符合财务和审计要求。
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6.2 项目进度管理

任务名称
交付/履行日

期
工作任务目标 交付物

一种新型自适

应地面绝缘梯

凳的研制

自发出成交通知

书之日起至 2025

年 12 月 31 日

开展一种新型

自适应地面绝

缘梯凳的研制

项目具体实施

工作。

研发过程技术报告

开展一种新型

自适应地面绝

缘梯凳的研制

项目验收及支

付工作。

功能测试报告、项目验收报告

等

7.技术服务

7.1投标人配合开展适用于一种新型自适应地面绝缘提凳设计与建设工作；

7.2投标人向招标人提供产品资料、使用说明书和试运行报告。

7.3投标人负责完成部署及关键技术的交底工作，并开展的维护和培训工作；

7.4投标人须配合项目结算工作。

8.验收

投标方在自评具备验收条件后提出验收申请，所提供资均应盖章，招标方在

收到验收申请后开展项目验收。验收按照招标方制定的验收方案具体实施，方案

将包括验收项目、验收目的、验收标准、验收人员等。项目验收后，验收人员将

根据实际情况提出验收报告，如若有需要整改的内容，投标方在验收后应主动配

合招标方严格按照整改意见进行整改完善。
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