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弧垂观测机器人技术规范书

1 范围

本规范规定了弧垂观测机器人的分类、用途、技术要求和试验方法等。

本规范适用于广西送变电建设有限责任公司公司所属各单位。

2 遵循标准

GB 50233-2014 《110kV～750kV 架空输电线路施工及验收规范》

DL/T 5168-2023 《110kV 及以上架空输电线路施工质量检验规程》

Q/GDW 12194-2025《输电线路智能巡检机器人技术导则》

DL 5319-2014 《架空输电线路大跨越工程施工及验收规范》

DL/T 5867-2023 《110kV 及以上架空输电线路施工及验收规范》

DL/T 5235-2010《±800kV 及以下直流架空输电线路工程施工及验收规程》

3 规格型号

单雷达，适用于导线 1250/100（导线外径 47.9mm，压接管外径 90mm）及以

下导地线，110kV-1000kV 输电线路导地线弧垂观测，组件有自行走弧垂观测仪、

地面站、三防箱。要求设备爬坡能力≥70°，线上行驶速度≥60m/min，可在无

公网信号下正常离线使用。

4 用途

弧垂观测机器人满足导线弧垂观测的智能化要求，用于电力输电线路工程弧

垂测量的自行走设备。

5 技术要求

5.1 主要技术要求

性能参数

★适用电压等级 110-1000kV

★最大行走速度 ≥60m/min

★最大爬坡速度 ≥15m/min

★最大爬坡角度 ≥70°

设备重量 ≤10Kg

单次行走距离 ≥5km

通讯距离 ≥3km
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测量定位精度 ≤5cm

★适用导地线直径 10≤适用导地线直径≤101.1mm

适用导地线数量场景 单导地线及多分裂导线

连续工作时间 ≥4小时

工作温度 -20℃-50℃

通讯方式 无线通信

上线方式 人工携带或无人机携带

离线模式 在无 4G/5G 公网信号的情况下正常使用

★5.2 弧垂观测机器人组件包括自行走弧垂观测仪、地面站、三防箱、无人

机投放上下线把柄（不含无人机）。

5.3 要求设备外壳防护 IP 等级≥IP55，工作时不受环境因素的影响。

5.4 提供设备运行状态信息及测量结果接口。

5.5 弧垂测量仪装置配备电池优化管理系统，可连续工作≥4 小时，采用扩

展电池时可连续工作≥8小时，满足多档距连续测量的要求。由遥控器进行无线

控制（前进、后退、灯光、收放等），有效操控范围 3~10km。

5.6 采用轮腿式与链接式相结合的车体结构，可自由反复跨越导线金属接

头，和预绞丝装备等导线上的装置。

5.7 采用高频率高精度的定位数据模块，保证即使在 2 米/秒的高速运行状

态下，满足现场对弧垂测量的精度要求。

5.8 要求在各类导线上能够稳定的以 1~2m/s 的速度快速行驶，并能在导线

上进行≥70°的垂直攀爬，可以适应任何山地和高落差基塔之间的弧垂测量。

★5.9 检验检测：通过档外弧垂观测检查弧垂符合验收规范要求，对照检验

相对误差在 1%以内，子导线间相对误差 10mm。

6 标识

6.1 应在明显位置设置产品标牌、操作标识。产品标牌应包括下列内容：产

品名称、出厂编号(含制造年月)、设备自重、外形尺寸，主要参数等。

6.2 标识宜采用激光打码等不易磨损的方式。

★6.3 所有的操作杆、手柄手轮均应有清晰标明其用途和操纵方向的标志，
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紧急制动手柄应有明显的区分标志。指示灯、信号灯、按钮均应清晰标明其用途。

★7 技术资料

出厂试验合格报告（生产日期在供货前 3个月内）、型式检验报告、使用

说明书、维护保养要求、装配图。提交资料：纸质版和扫描电子版。

8 其他要求

按本规范书第 2 条“遵循标准”执行。

9 售后服务

9.1 提供加工构件装配图纸以便维修及配件购买。

9.2 承诺对提供货物不少于 1年的质保期，在质保期内产品质量问题免费维

修或更换。

9.3 厂家指定故障固定服务人员联系方式，有故障问题联系时，应在 2小时

内作出积极回响应。

★9.4 售后服务人员必须是生产厂家指定的故障服务人员，有故障问题时积

极响应，更换零部件采用原厂零部件。

★9.5 免费派员到施工现场指导并进行培训，主要包括使用方法、维保方法、

安全注意事项等内容。

★9.6 物资到货须满足验收，如不能满足验收条件（缺型式报告、合格证、

外观不符要求或名称规格型号不对）或验收不通过，需及时运走，超过 10 个工

作日将收取物资保管费，按每天物资保管费为合同金额的万分之一计算。

备注：1）标有 ★ 的项为必须满足的选项，其他项如有偏差请标注。

2）本技术规范书为专用条款，优先于合同适用条款。

3）下划线部分可根据实际需求需要修改填写。
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