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[bookmark: _Toc32342][bookmark: _Toc9243][bookmark: _Toc19589][bookmark: _Toc266713645][bookmark: _Toc11834]总 则
1. 本文件为汕头金平供电局2026年《配网绝缘接地环自动安装智能装置的研究与应用》科技项目测试加工技术服务的技术招标文件。
2. 本文件所描述的各项技术要求仅供投标方编制投标文件之用。
3. 本标书仅描述基本的技术需求，并未对一切技术细节做出规定，也未充分引述有关标准和技术条文，投标方应根据需求目标提供进一步具体的可满足要求的技术指标。
4. 投标技术文件要求文字精练、数据准确、表述及图示清晰明确，具有针对性。
5. 投标方在投标技术文件中应对本标书逐项予以说明和答复,应如实反映投标服务与本技术规范书的技术差异。如果投标方没有提出技术差异，而在执行合同的过程中，招标方发现投标方提供的服务与其投标技术文件的条文存在差异，招标方将追究投标方违约责任。
6. 投标方应在投标技术部分按本技术规范书的要求内容如实详细填写投标服务的范围及明细，并在投标商务部分（或报价部分）按此范围及明细进行分项报价，如发现总报价与分项报价有矛盾之处，将按有利于招标方的条款执行。 
7. 投标方必须仔细阅读本技术规范书的全部条款，并作出明确响应。技术规范书中的条款及要求均为采购方最低需求，投标方必须满足，若有一项不满足将否决投标。
8. 本技术规范书经买、卖双方确认后作为订货合同的技术附件，与合同正文具有同等的法律效力。
9. 本技术规范书未尽事宜，由买、卖双方协商确定。
10. 本标书的最终解释权归招标方。


[bookmark: _Toc28195][bookmark: _Toc7301][bookmark: _Toc17049]1  标的概况
[bookmark: _Toc24109][bookmark: _Toc28779]标的名称：汕头供电局金平供电局2026年《配网绝缘接地环自动安装智能装置的研究与应用》科技项目测试加工技术服务
[bookmark: _Toc22746][bookmark: _Toc22609][bookmark: _Toc30787]实施计划名称：汕头供电局金平供电局2026年《配网绝缘接地环自动安装智能装置的研究与应用》科技项目测试加工技术服务
实施计划编号：
本标的涉及的职工创新项目及编码如下：
	序号
	项目编码
	项目名称

	1
	030500KC24080012
	配网绝缘接地环自动安装智能装置的研究与应用

	
	
	


具体采购范围清单如下：
	序号
	服务内容
	数量

	1
	测试报告
	1



工期：至2026年12月31日
[bookmark: _Toc29882]2  加工项目要求
[bookmark: _Toc4805]2.1 项目及标准
表1.1 《配网绝缘接地环自动安装智能装置的研究与应用》测试加工项目
	序号
	项目名称
	技术参数要求
	数量
	备注

	1
	配网绝缘接地环自动安装智能装置测试
	根据测试要求对样机完成相关测试
	1次
	参考附件1



[bookmark: _Toc4719][bookmark: _Toc6770][bookmark: _Toc9636]2.2 运输方式
寄送
[bookmark: _Toc13824]3  技术服务的要求
[bookmark: _Toc5074]3.1 资质要求
	序号
	内容

	1
	在经营活动中无重大违法记录，在中国南方电网有限责任公司、广东电网有限责任公司无不良记录。若在南方电网公司范围内出现过相关重大问题，被南方电网公司或广东电网有限责任公司暂停投标资格的，在投标前必须通过南方电网或广东电网有限责任公司的验证并恢复投标资格（暂停和恢复投标资格以网、省公司正式发文为准）。 

	2
	投标人必须是在中华人民共和国境内注册的独立企业法人或其分支机构（需取得总公司的授权委托），具备有效的营业执照。

	3
	本工程不接受联合体投标。

	4
	具有良好的财务状况和商业信用，且在近一年内未出现重大违法行为（提供近 1 年公司审计报告或经审计的财务报表）。没有处于被责令停业，投标资格被取消，财产被接管、冻结、破产状态



[bookmark: _Toc20539]3.2 人员、设备及场地要求
（1）人员要求：无
（2）设备要求：无
（3）场地要求：无

[bookmark: _Toc19216][bookmark: _Toc31460][bookmark: _Toc27056]3.3 转包及分包要求
无需转包或分包
[bookmark: _Toc30039]3.4 信息保密要求
除非有需求方的书面许可，或该信息已被需求方认为不再是商业秘密，或已在社会上公开，服务方不得将需求方经营信息及商业秘密（包括生产管理的方式方法与资料、产品技术资料、客户名单、销售渠道企业战略及其他被认为是商业秘密的信息）对外透露。
[bookmark: _Toc25952][bookmark: _Toc30921][bookmark: _Toc17063]3.5 其他要求
[bookmark: _Toc19228][bookmark: _Toc266713650]3.5.1知识产权事项要求
[bookmark: _Toc12564]（1）投标方因履行本服务所形成的技术成果及其相关知识产权归招标方所有，投标方未经招标方同意不得使用或处分。
[bookmark: _Toc20372]（2）投标方在申请验收或交付工作成果的同时，应将本服务项目过程中形成的技术成果及知识产权的相关文件一并移交招标方。
[bookmark: _Toc263]（3）招标方就相关技术成果文件进行著作权登记、申请专利、技术成果申报的，投标方应予以协助。
[bookmark: _Toc2887][bookmark: _Toc27224][bookmark: _Toc11533]4  时间进度要求
于2026年12月31日前全部交付。
[bookmark: _Toc109]5  交付与验收
[bookmark: _Toc22069]5.1 交付形式及数量要求
1) 交付1套测试报告。

[bookmark: _Toc8802][bookmark: _Toc23588][bookmark: _Toc536]5.2 验收
确认配网绝缘接地环自动安装智能装置样机相关性能结果满足验收要求。
[bookmark: _Toc19905][bookmark: _Toc11892][bookmark: _Toc8189]6  投标技术文件要求
[bookmark: _Toc29346]6.1 技术方案
投标方应针对测试方案，应包含安健环、质量保障措施、试验作业流程等。
[bookmark: _Toc12714][bookmark: _Toc19186]6.2 项目管理实施
（1）项目人员组织
介绍项目人员组织情况、职责分工，运行机制。
（2） 项目进度及保障措施
（3） 项目交付项
投标方根据成果交付与验收要求应提交给招标方的交付文件等，并附上相应的交付时间计划表。
[bookmark: _Toc31059]6.3 项目技术支撑能力
（1） 项目经验
该部分填写与标的物相关的测试/化验项目经验、合同情况。
（2） 人员支撑能力
该部分填写与标的物相关的试验人员详细资料（包括学历、资质、工作经验等），提供在职证明（社保）或在校证明以证明该人员是投标单位的职工/学生。
（3） 设备支撑能力
该部分填写与标的物相关的、支撑试验开展的设备、平台、实验室等。
（4） 运输保障
[bookmark: _Toc25058][bookmark: _Toc25522]6.4 技术支持与售后服务
投标方要明确所能提供的服务内容，服务方式，服务承诺和售后服务等情况。
[bookmark: _Toc12741]6.5 技术差异表
投标方应将所提供服务差异如实填写在下面空栏里，包括所有试验项目的试验能力差异。
表6.1 技术差异表
	序号
	条目
	标书所要求的技术服务能力
	投标者所提供的技术服务能力
	备注

	/
	/
	/
	/
	/

	/
	/
	/
	/
	/


[bookmark: _Toc5864]6.6 其它补充说明
（1）投标方认为实现本文件的相关内容存在技术类或其它类风险，请详细说明，并提供相应的对策。
（2）投标方认为需要为本项目提供的其它任何资料信息：




附件1

表1 配网绝缘接地环自动安装智能装置测试技术要求书

1、外观和结构
1.1检测条件和检测步骤：
使用通用量具测量机器人的主要结构尺寸。 
在充足的光照条件下，采用目测、手感等方式检查机器人框架机构、外观、表面标识、涂层、电气线路等是否符合要求。 
1.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	[bookmark: _GoBack]
	
	1 机器人的主要结构尺寸及公差应符合图纸设计要求。 
2 机器人本体的框架机构应稳定牢固，布局合理。 
3 所有连接件及紧固件均有防松动、防脱落措施。 
4 机器人外观美观整洁，表面应光洁、平整、均匀，不应有造成危险的锐边或棱角，不应有伤痕、毛刺等缺陷。 
5 表面标识的文字和符号应清晰、易识别、耐磨损、耐老化。 
6 机器人应有保护涂层或其它防腐设计。 
7 电气线路应排列整齐、固定可靠、走向合理，便于安装、维护，并用醒目的颜色和标志加以区分。 
	


1.3检测图片：
	拍摄照片补充

	试验中



2、上下线功能
2.1检测条件和检测步骤：
通过绝缘操作杆辅助悬挂绝缘绳，绝缘绳带上挂线架，将绝缘卷扬带挂接在架空导线上， 通过遥控器开启一键自主上线功能，观察机器人运行情况。
通过遥控器开启一键自主下线功能，观察机器人运行情况。 
2.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	 
	 机器人具备一键自主带电上下线功能。上线过程中自动完成姿态平衡控制、挂线臂闭合、挂线臂就位至导线等动作；下线过程中自动完成姿态平衡控制、挂线臂脱离导线、挂线臂张开等动作。
	


2.3检测图片：
	拍摄照片补充

	试验中


3、线路行走功能
3.1检测条件和检测步骤：
机器人上线后，遥控机器人沿导线方向前进、后退、停止、制动等，观察运动过程中是否出现滑动、失控现象。 
3.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	
	机器人应具备沿架空导线前进、后退、变速、变向、制动等功能，移动过程中不应出现滑动、失控现象，机器人能适应25°以内的爬坡角度；

	


3.3检测图片：
	拍摄照片补充

	试验中


4、剥线功能
4.1检测条件和检测步骤：
机器人上线后，随机选择3处位置，分别对标称截面积50 mm²、240 mm²的绝缘电缆进行自动剥线。
机器人在作业点操控剥线机械臂完成剥线组件与导线的对位和夹紧，开启自动剥线模式将导线绝缘层剥除干净，检查工作过程是否顺畅并测试手动停机。 
4.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	
	机器人可将绝缘导线接地环接入部位绝缘层剥除干净，剥线长度要大于与接地环接触部分的长度，剥线过程中不应损伤导线金属线芯，可自适应导线50mm²-240mm²规格的架空绝缘电缆绝缘层进行剥线。
	


4.3检测图片：
	拍摄照片补充
	拍摄照片补充

	50mm2规格导线绝缘层自动剥切
	240mm2规格导线绝缘层自动剥切

	拍摄照片补充

	剥线后的线芯


5、接地环安装功能
5.1检测条件和检测步骤：
完成剥线后，机器人可通过接地环安装模块将携带的接地环在导线裸露处自动安装并固定绝缘罩；观察接地环自动安装操作是否顺畅，完成接地环固定后，检查固定效果是否满足要求。
重复3次验电接地环安装操作，检查接地环安装结果并检查是否安装牢固。  
5.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	
	机器人具备安装验电接地环工具并能携带至少一个验电接地环并将其安装于导线上，可实现将接地环与配电导线裸露部分接通和可靠固定，各相验电接地环的安装点距离绝缘导线固定点的距离应一致。 
	


5.3检测图片：
	拍摄照片补充
	拍摄照片补充

	接地环安装测试


6、移动控制功能
6.1检测条件和检测步骤：
观察机器人是否准确响应遥控器发出的各项指令。 检查遥控器是否正常显示机器人各项信息。机器人执行线上作业时，按下遥控器的急停按钮，观察机器人是否立即停止运动。 
6.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	  
	1.遥控器应能控制机器人上下线、沿导线行走、剥离导线绝缘层以及接地环安装等操作。 
2.遥控器应能显示机器人剩余电量、信号通断情况、画面实时监控等信息。 
3.遥控器应有手动急停功能。 
	


6.3检测图片：
	拍摄照片补充

	遥控界面


7、重量
7.1检测条件和检测步骤：
使用台秤称重机器人整体重量。 
7.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	
	机器人整体重量不大于40 kg。
	


7.3检测图片：
	拍摄照片补充

	称重测试结果


8、单次作业时间
8.1检测条件和检测步骤：
测量机器完成单相线路作业总时长，上线高度5米，行走距离5米，剥线导线标称截面240mm²，时间包括机器自上线、行走至作业点、剥线作业、接地环安装、自动下线等全流程作业总时长。
8.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	 
	机器人完成单次单相线路作业时长应不大于20 min。 
	


8.3检测图片：
	拍摄照片补充

	整体作业时间测试



9、安全性能
9.1检测条件和检测步骤：
机器人执行线上作业时，关闭遥控器的电源使其与机器人信号断开，观察机器人是否立即停止运动。 
机器人外壳应进行工频耐压试验按照DL/T 1476—2023中5.2.6.3规定的方法进行，试验中应无击穿、闪络及明显发热现象。 
9.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	 
	1.机器人与遥控器发生信号断联情况下，机器人应立即停止当前执行动作。 
2.机器人本体外壳应能承受DL/T 1476—2023中5.2.6规定的工频耐压试验，试验应无击穿、闪络及明显发热现象。 
	


9.3检测图片：
	拍摄照片补充

	外壳工频耐压试验


10、上线平均速度
10.1检测条件和检测步骤：
进行上线功能试验时，记录开始上升至停止的时间，重复3次计算上线平均速度。 
10.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	
	上线平均速度应不小于3 m/min。
	


10.3检测图片：
	拍摄照片补充
	拍摄照片补充

	试验中


11、最大行走速度
11.1检测条件和检测步骤：
进行行走功能试验时，导线上定义A、B两点距离，控制机器人沿导线方向行走，并记录完成时间，重复3次计算最大行走速度。  
11.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	
	
	机器人导线上最大行走速度应不小于3 m/min。
	


11.3检测图片：
	拍摄照片补充

	试验中


12、通讯距离
12.1检测条件和检测步骤：
选择空旷无阻碍平地，将遥控器放置在与机器距离100 m处，观察遥控器信号连接显示情况，观察机器是否准确响应遥控器发出的各项指令。 
12.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	 
	
	无线通讯距离应≥100 m。
	


5.12.3检测图片：
	拍摄照片补充
	拍摄照片补充

	设备摆放
	通信距离


13、续航时间
13.1检测条件和检测步骤：
在充满电的情况下在测试线路上开展线路行走、剥线、安装接地环等操作，使用遥控器自带的电量显示功能记录满电的显示，并记录开始时间，在装置连续运行2小时后，使用遥控器自带的电量显示功能，记录机器和遥控器的剩余电量，检查剩余电量是否大于10%。
13.2检测结果及判定：
	样品编号
	检测结果
	技术要求
	判定

	 
	
	作业续航时间≥2h
	


13.3检测图片：
	拍摄照片补充

	测试中
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